El objetivo del trabajo de investigacion corresponderia al desarrollo de un Agente
Planificador para Aplicaciones de Telecontrol en Tiempo Real como una solucion
que permite que se logre un menor retardo para los paquetes IP de telecontrol
de alta prioridad, para aplicaciones de colaboratorios, mediciones, simulaciones,
robdtica, etc. \

Los alcances serian los siquientes: 1.Evaluacién del desemperio y mejoras;
2.Investigacion de las herramiyn}’ls de software abierto, 3.Desarrollo del Agente
Planificador de Tiempo Real para Telecontrol; 4.Pruebas y verificacion de
funcionalidad; 5.Elaboracion del informe técnico, 6.Desarrollo de una Tesis de
Licenciatura; y 7.Publicacion de un articulo en revista internacional refereada.

El beneficio esperado seria contar con un Agente Planificador para Aplicaciones
de Telecontrol en Tiempo Real como una solucion para las aplicaciones de
colaboratorios, mediciones con equipos en linea, simulaciones en linea, robdtica,
etc., desarrollado con software abierto. Este planificador despacharia
inmediatamente los paquetes IP de telecontrol sin retardarios, principalmente los
de comando/accion y notificacion de accion; los de supervision y monitoreo
serian de una prioridad menor, por lo que los retardaria unos milisegundos. En
caso de que llequen paquetes de otras aplicaciones, serian también de menor
prioridad, por lo cual el planificador les aplicaria retardos. Al conectarse el
sistema de telecontrol a la red de datos de internet-2 (que podria ser alédmbrica e
inalambrica y moévil), se recomienda el uso de un planificador (a veces llamado
calendarizador), cuya funcion es el despacho de paquetes con o sin aplicarles
retardos, dependiendo de sus prioridades o clases de trafico. También evita el
congestionamiento y da un tratamiento mas apropiado que un buffer de salida
tivo FIFO (el primero en llegar es el primero en ser servido), mejora el
desemperio y mantiene la calidad de servicio (QoS). Como resultado, permite
que se logre un menor retardo para los paquetes IP de telecontrol de alta
prioridad (Beneficio Esperado), con lo cual el sistema de telecontrol podria
soportar multiples estaciones maestras para operadores ubicados en diferentes
lugares y conectados a través de internet-2.
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