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¢, en donde me encuentro ubicado sobre la superficie de la tierra ?




Funcionamiento'del sistema GPS

Para medir la distancia se Una vez medida la

necesitan relojes precisos y distancia, es necesario

cuatro satélites saber la posicion de los
satelites

Errores
atmosféricos

Para la triangulacion se
mide la distancia usando
la velocidad de la luz.

El sistema se basa en la
triangulacioén a los satélites.




. Compenentestdel sistema GPS

Segmento de Espacio

Segmento de Control

Segmento del Usuario




o Tectonica de placas de la €orteza terrestre

¢ La corteza exterior solida del globo terrestre esta dividida en
placas.

¢ Cada placa presenta movimientos en distintas direcciones.

¢ Las zonas donde se separa una placa de otra puede presentar
diversas deformaciones.

& Las deformaciones bruscas de las placas provocan sismos.




! Submarine Lithosphere Deformation<

Subaerial Lithosphere Deformation

" | Inferred from plate motion data and seismicity

Bl inferred from seismicity

B inferred from seismicity, topography, and faulti




Tectonica de placas de la‘corteza terrestre

¢ Mexico posee una de las configuraciones tectonicas mas notables
de nuestro planeta.

¢ Aqui se incorporan parte de las placas del Caribe, de Norteamérica
y del Pacifico y sucede la subduccidon hacia el noreste de las
placas Rivera y Cocos por debajo de la costa del Pacifico a lo largo
de una gran franja de unos 1500 Kilbmetros.

@ Constituyen significantes riesgos naturales para gran parte del
centro y sur de México.
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Estaciones GPS

Las estaciones son receptores GPS establecidos fisicamente sobre
estructuras firmes, donde se han hecho mediciones de precision de

acuerdo con estandares internacionales, para definir sus
coordenadas.

Cada una de las estaciones de la red arroja diariamente la
iInformacion referente a su posicion.

El Instituto Nacional de Estadistica Geografia e Informatica opera la
Red Geodeésica Nacional Activa conformada por 15 estaciones.

Una de las aplicaciones del sistema GPS es el estudio del
movimiento de las placas tecténicas.
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Graficas y Mapas de velocidad
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Sitios continuos
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Graficas

¢ Analisis del movimiento medido via estaciones GPS con relaciéon a los
SISMOS
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Proyecto




Objetivo del proyecto

Disefiar un sistema de informacidn que permita visualizar en tres
dimensiones el movimiento de la corteza terrestre, a partir de informacion
obtenida del Sistema Global de Posicionamiento de puntos ubicados
sobre la Republica Mexicana
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Metodologia

Fases
H H 1 1 1
Flujos de Trabajo| |nicio | Elaboracion | Construccion ; Transicién
fundamentales
Requisitos - : :
: 1 A >~
Disefno —_— : St |
Implementacion | i —
Prueba : —
iter. | iter. s . sz . — iter. iter.
#1 #2 #n-1 #n

Iteraciones




Fase de iniclo: necesidades
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Ordenar y administrar los datos que los investigadores van recabando y
procesando de las estaciones GPS.

TS
w

Presentar los resultados de los estudios GPS mediante la visualizacion del
movimiento de cada estacion y movimiento relativo entre estaciones

an
-

Permitir que el publico externo pueda visualizar la informacion.

o
-

Dotar al sistema de la funcionalidad adecuada para su uso por los investigadores
del Departamento de Geografia

TS
w

Lograr un sistema flexible para que pueda acoplarse a las condiciones
cambiantes del ambiente de trabajo del Departamento de Geografia

an
-

Aprovechar al maximo las ventajas del Internet 2 para compartir informacion y
procesamiento de datos de manera colaborativa (computo paralelo, calidad de
servicio, velocidad de red, etc.)




Comité de evaluacian

Investigacor

Administrador del sistema

==sistema==
Sistema de Datos GPS

Actor Meta Prioridad
Investigador Generar grafica Alta
Administrador del sistema | Administrar datos GPS Media

Administrar usuarios Baja
Comités de evaluacion Generar reporte de estudios Media

Todos los anteriores

Validar acceso al sistema

Baja




Fase de Inicio: herramientas

% ©® Se implementod el servidor Web Apache Tomcat
/4 &\.

MystL ¢ Se implemento el servidor de Base de Datos
MySQL
LT // Ve . yar g
/3['(_]3\]3 ¢ Se genero un prototipo de grafica utilizando las

= .

fnteractive bibliotecas de aplicacion Java 3D




Fase-de Elaboracion; prototipo

£ SYG Sistema de Visualizacién Grafica DGOT UdeG

Prueba del tamafio del panel de texto.
Aver hasta donde llega.
Pues va lleva la mitad. Llegara mas alld




Fase de Elaboracion: secuencia
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SistemaModelador Tridimensional

& smt BEX]

Demostracion del sistema




Conclusiones




Conclusiones

El presente proyecto logra:

¢ Sistema con funciones basicas de visualizacion para el analisis
¢ Arquitectura estable

# Funcionalidades analizadas y documentadas

® Funcionalidades en modulos adaptables

¢ Enfoque hacia las tendencias mundiales de digitalizacion y
difusion de la informacion por Internet e Internet 2




Trabajos Futuros

El presente proyecto esta preparado para:

& Agregar funcionalidades de control e informacion
& Continuar con las Fases de Construccion e Implementacion

& Integrar con otros sistemas de informacidon actualmente
desarrollados en el DGOT

& Conservar la comunicacion constante con el usuario en
posteriores etapas del proyecto
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